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2YARIVIL 4YARIIL 6.YARIVIL B.YARIVIL - LGRUP .YARIVIL - L.GRUP 8.YARIVIL - .GRUP
D Kodu Dersin Adr Dorshane | DKoda | Dersin Adr Dershane | D Kodu Dersin Adr Dorshans Dkods | Dersin Adr [Dershane | DKoda Dersin Adr Dorshane DKodu Dorsin Ad: [Dershane)
08:00-08:45 | 0T04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mahends osi I
TBLOK 05:50.00:35 | FZK1072 Tomel Fizik Il (Lab) - A Fiz. Lab. WAT2008 | Mihendisiik Matematigi D125 GT04026__|Otonom Araglar 'GTG4002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigl Projesi I
08:50-10:20  [09:40-10:25 |[FZK1072 Temel Fizik Il (Lab.) - A Fiz. Lab. MAT2098 | Miihendislik Matematigi D125 0T04028 |Otonom Araglar 0T04002/0T04004 |Bitirme Projesi/Otomotiv Miihendisligi Projesi Il
10:3011:15 Mihendisiik Matematigh D125 (GT03014| 1 Transfert E‘ GT04026__|Otonom Araglar 'GT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigl Projesi I
11:15-12:00 | OTO1010 Malzemo Bilimi - A WAT2098 | Mihendislik Matematigi D125 (OT03014| i Transferi D214 0T04048__| Geometrik Boyutlandirma ve Toleranslandirma 0T04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mahends osi I
5 12:05-12:50 | OTO1010 Malzeme Bilimi - A GT04046__| Geometrik Boyutlandirma ve Toleransiandirma GT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisl st 1
g 13:0013:45 Malzemo Bilimi - A '0T02004 | Mukavemet 1A D125 0T04048__| Geometrik Boyutlandirma ve Toleranslandirma OTO@ekatmnik Sistemlerin Tasarimi ve Kontrold E 'GTO4002/0T04004 | Bitirme Projosi/Otomotiv Mhendisiigi Projesi I
3 13501435 Matematik 1 B Mukavemet LA D125 5703002 Tagit Tasanmi T DT3B, Lab. "OTO4124 | Mekatronik Sistemierin Tasarimi ve Kontroll D215 “GT04002/0T04004 | Bitirme Projesiiotomotiv Muhendisigl Projesi I
& 14:4015:25 ‘0702004 | Mukavemet 1A D125 Tasit Tasanmi I D113/Bil, Lab. 0T04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Muhendisligi Projesi Il
15:30-16:15 'OT02012 |Endastriyel Tasanm ve Imalat il |AMFI2 | Tasit Tasarimi Il D113/Bil. Lab. 'MAKA038 | Kaynak Teknolojisi o725 ‘OTO4002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mhendisligi Projesi Il
16:15-17:00 Olasilik vo Istatistik 'GT02012 | Endstriyel Tasanm ve Imalat Il __| AMFI-Z MAKA038 | Kaynak Teknolojisi o725 0T04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mahends osi I
001745 Orasiitk ve Tstatistik 0702012 |Endistriyel Tasarm ve Imalat | AMFIZ “GT04002/0T04004 | Bitirme Projesiiotomotiv Muhendisigl Projesi Il
17:45-18:30 Iﬁas.uk ve Istatistik (Uyg) 0T04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Muhendisligi Projesi Il
78:30-19:15 | OTO101Z [Otsiik ve Istatistik (Uyg) “GT04002/0T04004 | Bitirme Projesiiotomotiv Muhendisnigl Projesi I
08:00-08:45 'GTO4002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
TBLOK 05:50.00:35 |WAT1072 Matematik Il (Uyg) B 'GTG4002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigl Projesi I
08:50-10:20  [09:40-10:25 [MAT1072 Matematik Ii (Uyg.) B 0T04040 | Miihendislik Sis. Modellenmesi ve Bil. Destekli Analizi Bil. Lab. 0T04002/0T04004 |Bitirme Projesi/Otomotiv Miihendisligi Projesi Il
10:30-11:15 | VAD102IVAD112IYAD122_|Ingilizee Almanca-Fransizea 0702014 | Uretim Yontemleri D13 OT03014| 151 Transferi '@4 'OT04040 | Mahendisiik Sis. Modellenmesi ve Bil. Destekli Analizi Bil. Lab. ‘OTO4002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Muhendisligi Projest Il
1:15-12:00 | VAD102IVAD112IVAD122_|Ingilizee-Almanca-Fransizea GT02014 | Uretim Yontemiert D113 (GT03014| i1 Transferi D214 'GT04040__| Muhendisiik Sis. Modellenmesi ve Bil. Destekii Anal Bil_ Lab. 0T04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Muhendisligi Projesi Il
_ 12:05-12:50 Matomatik 1l (Uyg) A GT02014 | Uretim Yontemier! D113 'OT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv MihendisNigl Projesi I
2 13:00-13:45 |WAT1072 [GT03010 Otomatik Kontrol D125 GT04036/_|Mikrodenetleyiciler/Otomotiv Tasanminda Analiz v D247 __| 0104112 Teknoloji Yon EA 'GTO4002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
@ 13:50-14:35 | OTO1006 Bilgisayar Destekil Toknik Resim (GT03010| Otomatik Kontrol D125 OT04036/_|Mikrodenetieyiciler/Otomotiv Tasanminda Analiz ve D2241 | 0104112 Teknoloji Yonatimi D214 'OT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv MihendisNigl Projesi I
14:40-15:25 | OTO1006 Bilgisayar Destekli Toknik Resim (GT03004| Miotorfar It Konf. Salonu_| __OTO4036/__| Mikrodenetleyiciler/Otomotiv Tasanminda Analiz ve D247 0T04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Muhendisligi Projesi Il
15:30-16:15 | OTO1006 Bilgisayar Destekli Toknik Resim GT03004| Motortar It Kont. Salonu 'OT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv MihendisNigl Projesi I
16:15-17:00 | OTO1006 Bilgisayar Destekli Toknik Resim (GT03004| Miotorfar It Kont. Salonu 0704020 _[Titresim ve Akustik D214 'GTO4002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
7:0017:45 704020 _[Titresim ve Akustik D214 'OT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv MihendisNigl Projesi I
7:45-18:30 0704020 _[Titresim ve Akustik D214 0T04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Muhendisligi Projesi Il
05:00.08:45 'OT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv MihendisNigl Projesi I
TBLOK 08:50.09:35 GT04024__|Bilgisayar Destekii Imalat Bil. Lab.__| OT04120 | Mesieki Yabanci DIl 2 'GTO4002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
08:5010:20 [ 09401025 [WATI072 Watomatik il A XS 0702008 [Makine Elemantar 5T03006| Tagit Dinamigh D215 OTo4024 | Bilgisayar Desteki Tmalat Bil. Lab. | 0704120 [Mesieki Yabanc DIl 2 OTO4002/0T 04004 |Bitirme Projesiiotomotiv Muhendishgl Projesi I
ZBLOK 10:3011:15 Matomatik 1l -A D113 GT02008 | Makine Elemantart Tasit D D215 GT0402¢__|Bilgisayar Destekii Imalat Bil. Lab.__| OTO4118 | Bilgisayar Desteki Ist Transferi Uyg. 'GTO4002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
 |esez0[isiaoo[watrorz Matomatik 1 A XS 0702008 [Makine Elemantar 5703006 Tagit Dinamigh D215 1 "OTO4118 |Bilgisayar DesteRll 151 Transferi Uyg. OTO4002/0T 04004 |Bitirme Projesiiotomotiv Muhendishgl Projesi I
2 ARA | 12:05-12:50 15G202_|Is 'GTO4118 | Bilgisayar Destekii Isi Transferi Uyg. (Lab) 'GTO4002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
E4 13:0013:45 Statik D13 15G202_|Is Sagigi ve Guveniigi I GT04044__|Muhendisiikte Yapay Zeka Uygulamalart D214 'GT0118 | Bilgisayar DesteKll Is1 Transferi Uyg. (Lab) 'OT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv MihendisNigl Projesi I
% [FBrok 13:50-14:35 Statik D113 0704044 | Miihendislikte Yapay Zeka Uygulamalart D214 'GTO4002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
© [ 13:50-15:20  [Taa0-15:25 [MAKT002 Statik X8 OT0404  [Muhendisiikte Yapay Zoka Uygulamatan D218 OTO4002/0T 04004 |Bitirme Projesiiotomotiv Muhendishgl Projesi I
15:30-16:15 | TUD102 Tark il I D125 GT04010__| Seminer Kont. Sal 0T04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Muhendisligi Projesi Il
76:15-17:00 | TUD102 Tark DIl 1 D25 (GT03008 Hibrit ve Elektriki Tagitiar__| D215 'GT04116 | Yalin Dretim D224 'OT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv MihendisNigl Projesi I
7:0017:45 D215 'GT04116 | Yalin Oretim D224 'GTO4002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
7:45-18:30 Hibrit ve EleKtrikil Tagitlar__| D215 'OT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv MihendisNigl Projesi I
08:00.08:45 0T04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Muhendisligi Projesi Il
05:50.09:35 'GT02006 | Sayrsal Analiz D125 'OT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv MihendisNigl Projesi I
09:40-10:25 | FZK1072 Tomel Fizik Il -A | Temel Fizik Il (Laby) - B_| D113 Fiz, Lab. | OT02006 | Sayisal Analiz D125 'GT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
10:30-11:15 | FZK1072 Tomel Fizik Il -A | Tomel FIzi Il Lab,) - B_| D113 Fiz, Lab. | OT02006 |Sayisal Analiz D125 'OT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv MihendisNigl Projosi I
§ 1:15-12:00 | FZK1072 Tomel Fizik IT-A D113 'GT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
o 12:05-12:50 'OT04002/0T04004 | Bitirme ProjesiiOtomotiv MihendisNigl Projosi I
& 13:00-13:45 | ATAT0Z [Atatirk lIkeleri Ve Inkilap Tarihi Il D125 @meaﬁk Kontrol D113 'GT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
® [F8rok 13:50-14:35 | ATAT02 (Atatirk likelori Ve Inkilap Tarini 1T D125 0702004 |Mukavemet 18 D224 5703010 | Otomatik Kontrol D113 'GT04002/0T04004 | Bitirme ProjesiiOtomotiv Mahendishigi Projest Il
13:5015:20 [ 73720-15:25 | FZK1072 Tomel Fizik 11 -5 D125 GTG2004 | Mukavemet 115 D224 'GT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
4BLOK 15:30-16:15 | FZK1072 Tomel Fizik 1B D125 0T02004 | Mukavemet 115 D224 'OT04002/0T04004 | Bitirme ProjesiiOtomotiv MihendisNigl Projosi I
15:30-17:00  [46:15-17:00 | FZK1072 Temel Fizik Il -B D125 '0T04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Miihendisligi Projesi Il
05:00.08:45 'OT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv MihendisNigl Projosi I
TBLOK 08:50.09:35 'GT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi Il
08:50-10:20 [ 09:40-10:25 [OTOT070 8 OTO4002/0T 04004 |Bitirme Projesiiotomotiv Muhendishgl Projest I
ZBLOK 10:30-11:15 | OTO1010 D113 'GT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
. |1e01200 [FiETz00 [orotot0 8 OTO4002/0T 04004 |Bitirme Projesiiotomotiv Mihendishgl Projest I
H ARA | 12:05-12:50 'GT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi Il
° 13:0013:45 'OT04002/0T04004 | Bitirme ProjesiOtomotiv MihendisNigl Projosi I
3BLOK 13:50-14:35 | OTO1004 Bilgisayar Destekii Mihendisiik 'GT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
13:5015:20  [Ta:20-15:25 [0TOT004 Bilgisayar Dostekll Mahendisik OTO4002/0T 04004 |Bitirme Projesiiotomotiv Mihendishgl Projest I
ZBLOK 15:30-16:15 | OTO1004 Bilgisayar Destekii Muhendisiik (Lab) 'GT04002/0T04004 | Bitirme Projesi/Otomotiv Mihendisiigi Projesi I
15:3017:00  [76:75-17:00 [oTOT004 Bilgisayar Dostekll Muhendisik (Laby) OTO400210T 04004 |Bitirme Projesiiotomotiv Mahendishgl Projest I
TKont. Sal_= Konferans Salonu




